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DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

La Ditta DAB PUMPS s.p.a. - Via M. Polo,14 - Mestrino (PD) - ITALIA - sotto la propria
esclusiva responsabilita dichiara che i prodotti summenzionati sono conformi a:

— Direttiva della Compatibilita elettromagnetica 89/336 e successive modifiche.

— Direttiva Bassa Tensione 73/23 e successive modifiche.

DECLARATION DE CONFORMITE

La sociét¢ DAB PUMPS s.p.a. — Via M. Polo, 14 — Mestrino (PD) — ITALY — sous sa propre
responsabilité exclusive déclare que les produits susmentionnés sont conformes a:

— Directive de la Compatibilité électromagnétique 89/336 et modifications successives.

— Directive Basse Tension 73/23 et modifications successives.

DECLARATION OF CONFORMITY

The Company DAB PUMPS s.p.a. — Via M. Polo, 14 — Mestrino (PD) — ITALY — under is own
exclusive responsibility declares that the products listed above comply with:

—Directive on Electroma.gnetic Compatibility 89/336 and subsequent modifications.

—Directive on Low Voltage 73/23 and subsequent modifications.

KONFORMITATSERKLARUNG

Die Firma DAB PUMPS s.p.a. — Via M. Polo, 14 — Mestrino (PD) — ITALIEN — erklart
eigenverantwortlich, dass die vorstehend beschriebenen Produkte den folgenden Richtlinien
entsprechen:

—Richtlinie zur elektromagnetischen Vertriglichkeit 89/336 und folgende Anderungen.

— Niederspannungsrichtlinie 73/23 und folgende Anderungen.

CONFORMITEITSVERKLARING

De firma DAB PUMPS s.p.a. — Via M. Polo, 14 — Mestrino (PD) — ITALY — verklaart onder
haar eigen, exclusieve verantwoording dat de hieronder genoemde producten voldoen aan:
—Richtlijn elektromagnetische compatibiliteit 89/336 en successievelijke wijzigingen.

— Laagspanningsrichtlijn 73/23 en successievelijke wijzigingen.

DECLARACION DE CONFORMIDAD

La empresa DAB PUMPS s.p.a. — Via M. Polo, 14 — Mestrino (PD) — ITALIA — declara bajo su
total responsabilidad que los productos anteriormente mencionados cumplen la:

— Directiva de Compatibilidad Electromagnética 89/336 y sucesivas modificaciones.

— Directiva de Baja Tension 73/23 y sucesivas modificaciones.

FORSAKRAN OM CE-OVERENSSTAMMELSE

Foretaget DAB PUMPS s.p.a. — Via M. Polo 14, Mestrino (PD) — ITALIEN — forklarar pa eget
ansvar att ovanndmnda produkter &r i Overensstimmelse med:

— EMC-direktivet 89/336/EEG jamte dndringar.

— Lagspanningsdirektivet 73/23/EEG jamte dndringar.
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UYGUNLUK BEYANNAMESI

- Via M. Polo, 14 — Mestrino (PD) — ITALY — adresinde yerlesik DAB PUMPS s.p.a. Sirketi,
sadece kendi sorumlulugu altnida s6zii gecen iiriinlerin asagidaki yonetmeliklere uygun oldgunu
beyan etmektedir:

—89/336 sayili elektromanyetik Uygunluk Yonergesi ve daha sonraki degisiklikler.

—73/23 say1l1 Algak Gerilim Yonergesi ve daha sonraki degisiklikler.

VYHLASENIE O ZHODE

Spolo¢nost DAB PUMPS s.p.a. — Via M. Polo, 14 — Mestrino (PD) — Taliansko, vyhlasuje na
vlastni vyhradnu zodpovednost, Ze vyrobky uvedené v d’alsom texte zodpovedaju.

— Smernici Elektromagneticka kompatibilita ¢. 89/336 a nasledujucim upravam.

— Smernici Nizke napétie ¢. 73/23 a nasledujucim upravam.
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1. GENERALITES

Avant de procéder a I'installation, lire attentivement cette documentation. L’installation et le

fonctionnement devront étre conformes a la réglementation de sécurité du pays d'installation du produit.
A Toute I’ opération devra étre effectuée dansles regles de I’ art.

Le non-respect des normes de sécurité, en plus de créer un risque pour les personnes et d endommager les

appareils, feraperdre tout droit d'intervention sous garantie.

2. AVERTISSEMENTS

2.1 Per sonnel spécialisé
Il est vivement conseillé de confier I'installation a du personnel compétent et qualifié, possédant les
caractéristiques requises par les normes spécifiques en la matiére.
Par personnel qualifié, on désigne les personnes qui par leur formation, leur expérience, leur instruction et
leur connaissance des normes, des prescriptions, des mesures de prévention des accidents et des conditions de
service, ont été autorisées par le responsable de la sécurité de I'installation a effectuer n'importe quelle
activité nécessaire et durant celle-ci, sont en mesure de connaitre et d' éviter tout risque. (Définition pour le
personnel technique |EC 364)

2.2 Sécurité

L' utilisation est autorisée seulement si I'installation électrique posséde les caractéristiques de sécurité requises par les

normes en vigueur dans le pays d’installation du produit (pour I’ Italie CEl 64/2).

2.3 Responsabilités

L e constructeur décline toute responsabilité en cas de mauvais fonctionnement deI’ACTIVE DRIVER
ou d’éventuels dommages provoqués par ce dernier s celui-ci a été manipulé, modifié ou s on I'a fait

A fonctionner au-dela des valeur s de fonctionnement conseillées ou en contraste avec d’ autr es dispositions
contenues dans ce manuel. Il décline en outre toute responsabilité pour les éventuelles inexactitudes
contenues dans le présent manuel, si ellessont duesa deserreursd’imprimerie ou detranscription. |1 se
réserve le droit d'apporter aux produits les modifications qu’il jugera nécessaires ou utiles, sans en
compromettre les caractéristiques essentielles.

2.4 Recommandations particuliéres

Avant d’'intervenir sur la partie électrique ou mécanique de I'installation couper toujours la tension de

secteur. Attendre au moins cing minutes apreés le débranchement de I'appareil avant de I'ouvrir. Le

condensateur du circuit intermédiaire en courant continu reste sous tension a une valeur particuliérement
A élevée méme apres le débranchement de |’ appareil.

Seuls les branchements de secteur solidement cablés sont admissibles. L’ appareil doit &tre mis alaterre (IEC

536 classe 1, NEC et autres normes concernant cette disposition).

L esbornes de secteur peuvent porter une tension danger euse méme quand le moteur est arr été.

Dans certaines conditions de réglage aprés une panne de secteur le convertisseur peut redémarrer

automatiquement. Faire attention : les bornes moteur U, V et W (pour I’ Active Driver M/M 1.1 les bornes

moteur R et S) peuvent porter une tension dangereuse méme quand le convertisseur n’ est pas en marche.

Ne pas faire fonctionner I’ appareil s'il est expose directement aux rayons du soleil.

Cet appareil ne peut pas étre employé comme “dispositif & ARRET D’ URGENCE”

(Voir EN 60204, 9.2.5.4).
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3.

APPLICATIONS

L’'Active Driver M/T est alimenté avec une ligne monophasée et pilote des électropompes avec moteur asynchrone
standard triphasé 230 V.
L’'Active Driver M/M est alimenté avec une ligne monophasée et pilote des électropompes avec moteur asynchrone
standard monophasé 230 V.
L' Active Driver T/T est alimenté avec une ligne triphasé et pilote des é ectropompes avec moteur asynchrone standard
triphase 400 V.
DONNEES TECHNIQUESET LIMITESD'UTILISATION

4.

51

52
53

54

6.1
6.2

6.3

Courant max. de phase du moteur :

Tension d’alimentation :

Fréquence:
Tension éectropompe:

Poidsdel’unité (emballage exclu) :
Position detravail :
Température max. du liquide:
Température max. de service:
Pression max. :
Gammederéglage pression :

Encombrements max. (LxHxP) :
Raccord hydraulique entréefluide :
Raccord hydraulique sortie fluide :

Indice de protection :
Protections:

AD.M/M11 AD.M/T10 AD.M/T22

85A
230V
monophasée
50-60 Hz
230V
monophasée
4Kg.
Indifférente
50°C
60°C
10 bar
d'1a6 bar
22x28x18 cm
1vy mée
1" femelle
IP55

47 A
230V
monophasée
50-60 Hz
230V
triphasée
3,8Kg.
Indifférente
50°C
60°C
10 bar
d'1a9bar
22x28x18 cm
1¥ male
1v5" femelle
IP55

- fonctionnement & sec
- ampéremétrique

- surchauffe de la partie électronique
- tensions d’alimentation anormales (sauf A.D. M/M et A.D. M/T 1.0)

- court-circuit direct entre les phases de sortie
BRANCHEMENTSELECTRIQUESDE L'ACTIVE DRIVER A L’ELECTROPOM PE

93A
230V
monophasée
50-60 Hz
230V
triphasée
3,8Kag.
Indifférente
50°C
60°C
10 bar
d1a9bar
22x28x18 cm
1Y mée
1Y% femelle
IP55

AD.T/T 3.0
75A
400V

triphasée

50-60 Hz
400V

triphasée
5Kg.

Versle haut
50°C
60°C
10 bar

d'l1a9bar
22x28x18 cm
1Y male
1Y% femelle
IP55

ADT/T55
13,3A
400V

triphasée

50-60 Hz
400V

triphasée
5Kag.

Versle haut

50°C
60°C
10 bar
d1a9bar
22x28x18 cm
1% mae
1% femelle
IP55

A S assurer que toutes les bornes sont compl étement serrées, en faisant particuliérement
attention alabornedeterre.

Contréler que tous les cables de connexion sont en parfait état et que leur gaine extérieure est intacte.

Le moteur de I’ éectropompe installée doit respecter |es données du tableau, chapitre 4.

L' appareil connecté al’ ACTIVE DRIVER M/T 1.1 ne doit pas dépasser 8,5 A comme courant de phase.
L’ appareil connecté al’ ACTIVE DRIVER M/T 1.0 ne doit pas dépasser 4,7 A comme courant de phase.
L’ appareil connecté al’ ACTIVE DRIVER M/T 2.2 ne doit pas dépasser 9,3 A comme courant de phase.
L' appareil connecté al’ ACTIVE DRIVER T/T 3.0 ne doit pas dépasser 7,5 A comme courant de phase.
L’ appareil connecté al’ ACTIVE DRIVER T/T 5.5 ne doit pas dépasser 13,3 A comme courant de phase.
Connecter |I’éectropompe au céble de sortie de I'ACTIVE DRIVER, en faisant particuliérement
attention ala connexion de lamise alaterre.

A

Laconnexion erronée deslignesdeterreaunebornedifférentedelabornedeterre
peut endommager irrémédiablement tout I’ appareil !

La connexion erronée delaligned’alimentation sur lesbornes de sortie destinées a la
charge peut endommager irrémédiablement tout I’ appareil !

BRANCHEMENT AU SECTEUR

Brancher I’ ACTIVE DRIVER au secteur atraversla prise de courant (Voir valeurs chapitre 4).

En cas de rallonge du céble d alimentation, respecter les sections minimums suivantes :

Section de chaque conducteur (mm32) | Longueur max. delaligne (métres)
15 15
25 30
4 60

L’ACTIVE DRIVER est d§a muni de protections contre la surcharge de courant. Si un disjoncteur
magnétothermique est installé sur laligne, il doit avoir un courant admissible de 16 A.
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6.4  Le branchement de I’ACTIVE DRIVER au secteur doit inclure la mise a la terre. La résistance de
terre totale ne doit pas dépasser 100 Ohms.

6.5 Pour protéger I'installation, il est conseillé d'installer un disoncteur différentiel
correctement dimensionnég, type:
Classe A, avec courant de fuite réglable, sélectif, protégé contre les déclenchements
intempestifs.
Le digoncteur différentiel automatique devra étre identifié par les deux symboles
suivants:

L % —_—
MM - - -

7. RACCORDEMENTSHYDRAULIQUES
7.1 Installer toujours un clapet antiretour sur latuyauterie en amont de I’ ACTIVE DRIVER.
Pour le fonctionnement de I'ACTIVE DRIVER, le clapet peut étre installé indifféremment sur
I’ aspiration ou sur le refoulement de la pompe.
7.2  Le raccordement hydraulique entre I'ACTIVE DRIVER et |I'éectropompe ne doit pas avoir de
dérivations. Le tuyau doit avoir des dimensions appropriées al’ électropompe installée.
7.3 L'ACTIVE DRIVER fonctionne a pression constante. On apprécie cette fonction s I'installation
{ f 5 hydraulique en aval du systéme est opportunément dimensionnée.
Les installations utilisant des tuyauteries de diamétre insuffisant créent des pertes de charge que
I"appareil ne peut pas compenser ; le résultat est que la pression est constante sur le dispositif mais
pas au puisage.
Quand I'installation électrique et hydraulique est terminée, alimenter le systéme et vérifier le sens de
rotation de I'électropompe. Si la pompe tourne dans le mauvais sens, inverser deux phases sur le
bornier du moteur.

8. CARACTERISTIQUES—INTERPRETATIONS—FONCTIONNEMENT

L'ACTIVE DRIVER est un systéme innovant intégré de contréle d' éectropompes a vitesse variable, qui sert a
maintenir la pression a une valeur constante quand |e débit varie.

L'ACTIVE DRIVER comprend : un convertisseur, un capteur de pression et un capteur de débit.

A I’exclusion des modéles M/M 1.1 et M/T 1.0, I’ ACTIVE DRIVER est muni de 3 entrées et de 2 sorties de maniére a
pouvoir réaliser certaines solutions d’ interface avec des installations plus complexes.

Lafigure 1 contient le schéma logique et fonctionnel de la connexion bornes d’ entrée utilisateur.

Lafigure 2 contient le schéma logique et fonctionnel de la connexion bornes de sortie alarme.

Lafigure 3 contient le schéma de connexion pour 2 “ACTIVE DRIVER” pour fonction échange.

8.1 CARACTERISTIQUESET INTERPRETATIONS

S

322 -1 Borne dimentation : + 12V CC —50 Ma
- (sauf A.D.M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)

J22-2 Borne de connexion entrée i3 pour commande désactivation générale.
(sauf A.D.M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)

J322-3 Borne de connexion entrée i2 pour sélection point de consigne 1 (set-point).
(sauf A.D. M/M 1.1 et A.D. M/T 1.0)

322-4 Borne de connexion 0V (GND) pour associer 13 —12 a GND
(sauf A.D.M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)

J22-5 Borne de connexion entrée i1 pour la protection contre |e fonctionnement & sec.
(sauf A.D.M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)

Borne de connexion mise a laterre pompe

Réf. FONCTION
L-N
BT A Bornes de connexion ligne d alimentation.
TRIPHASE
@ A Borne de connexion mise alaterreligne
U-V-W
TRF'QPEASSE A Bornes de connexion pompe triphasée 230 V.
MONOPHASE
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Réf. FONCTION

J122-6 Borne de connexion 0V (GND) pour associer 11a GND
(sauf A.D.M/M 1.1 et A.D. M/T 1.0

Borne de connexion : 0 V CC (GND)

J22 -7 | (af AD.M/M 1.1 et A.D. M/T 1.0)

Borne de connexion alarme adistance. (sauf A.D. M/M 1.1 et A.D. M/T 1.0)
250V CA —6 A max. chargerésistive — 3 A max. charge inductive

J14-o01

Borne de connexion pompe en marche. (sauf A.D. M/M 1.1 et A.D. M/T 1.0)
250V CA — 6 A max. chargerésistive—3 A max. charge inductive

J14 —-02

Bornes de connexion pour interconnexion et échange.

ATTENTION : Pour les cébles d’interconnexion de plus d'1 m de long, il est conseillé
J9 d' utiliser un céble blindé avec tresse connectée ala masse (broche centrale numéro 2) sur les
deux appareils.

ATTENTION : Respecter rigoureusement la séquence de connexion entre les deux appareils !
(sauf A.D. M/M 1.1)

Fig. 1 _I Fig. 2
+12V
IN3 —>

\
IN2 —=> L
INT —> L

ACTIVE DRIVER M/T 2.2 0

_[OOog
ST

Fig. 3
Active Driver | : ; | Active Driver
primaire [ | I I secondaire
| —— | ——
, 1|3 o IE ]38 !
: D 2 I ! D 2 I
I —_ |
| 1)1 S || o :
| |
. J9 L Jo :
b e - - - - - - - — ] - = - - - - — — - -

8.2 FONCTIONNEMENT : REGLAGESA L'AIDE DU CLAVIER

Latouche MODE permet de passer aux rubriques successives al’intérieur des différents

MODE
menus.
SET Latouche SET permet de sortir du menu actuel et de revenir al’ état de fonctionnement
normal.
Presser cette touche pour augmenter la valeur du parametre actuellement modifiable.
+ A chague fois que I’ on presse latouche, la valeur est affichée pendant au moins 6

secondes puis |’ identificateur apparait.

Presser cette touche pour diminuer lavaleur du paramétre actuellement modifiable.
- A chague fois que I’ on presse latouche, la valeur est affichée pendant au moins 6
secondes puis |’ identificateur apparait.
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f A la pression de la touche + ou de la touche - la valeur sélectionnée est modifiée et sauvée immédiatement.

L’ extinction méme accidentelle de la machine dans cette phase n’ entraine pas la perte du paramétre qui vient
d étre saisi. La touche SET sert uniquement a revenir a I’ affichage de I'éat de la machine. Il n'est pas
fondamental de presser latouche SET pour sauver les modifications faites.
8.3 FONCTIONNEMENT : PARAMETRESPOUR L’UTILISATEUR
Touches d’accés MODE et SET pendant 2 secondes
8.3.1 SP: Programmation dela pression de consigne (en bars)
De I'éat de fonctionnement normal, presser simultanément les touches MODE et SET jusqu'a ce que SP
apparaisse sur I’ afficheur. Dans ces conditions, les touches + et — permettent respectivement d’ augmenter et de
diminuer lavaleur delapression désirée.
Laplage deréglage vade 1,0 26,0 bar pour I'A.D. M/M 1.1 et de 1,0 29,0 bar pour les autres modéles.
Presser SET pour revenir al’ état de fonctionnement normal.

L’ACTIVE DRIVER, en plus de la pression de service, permet de programmer aussi deux autres valeurs :
RP : exprime en bar la diminution de pression, par rapport a SP, qui cause le redémarrage de la pompe.
DP : exprime en bars la diminution de pression désirée a bas débit.

Lestrois parametres sont liés les uns aux autres.

Schéma deréglage de la pression en fonction du débit

A
Pression programmeée dans!’installation
DP
X

Pression réduite pour bas débits
Exemple: \ 4
SP=4,5bars Seuil de redémarrage de I’ dectropompe
DP=1,0 bar - >
RP=0,7 bar 5 l/min Q

Durant le fonctionnement normal, I’ installation sera pressurisée 44,5 bars.

En cas de bas débits (fuites) I install ation sera pressurisée a 3,5 bars.

L’ électropompe redémarre quand la pression descend en dessous de 2,8 bars.

8.4 FONCTIONNEMENT : PARAMETRESPOUR L'INSTALLATEUR
Touchesd’accés MODE et SET et - pendant 5 secondes

n'est pas modifié. Suivant le type d'erreur, I'électropompe peut s éteindre. 1l est toutefois
encor e possible d’ effectuer leréglage désiré. Pour connaitreletyped’erreur qui sest vérifié il
faut revenir au mode d’ affichage de |’ état de fonctionnement en pressant latouche SET.
De I’ état de fonctionnement normal, presser simultanément les touches MODE et SET et — jusgu’a ce que
“rC” apparaisse sur |'afficheur. Dans ces conditions, les touches + et — permettent respectivement
d’augmenter et de diminuer la valeur du paramétre tandis que la touche MODE permet de passer au
paramétre successif en mode cyclique.
Presser set pour revenir al’ éat de fonctionnement normal.
8.4.1 rC: Réglage du courant nominal del’éectropompe (sauf A.D. M/M 1.1)
Ce paramétre doit étre réglé de maniére identique au courant indiqué sur la plaque du moteur (Ampere)
dans la configuration ou il est utilisé (alimentation 230 V pour A.D. M/T - aimentation 400 V pour
A.D.T/M).
8.4.2 rt: Réglagedu sensderotation (sauf A.D. M/M 1.1)
Valeurspossibles: O et 1
Si le sens de rotation de I’ é ectropompe n’ est pas correct, on peut I’ inverser en modifiant ce paramétre.
S'il n’est pas possible d’ observer e sens de rotation du moteur, procéder de lafagon suivante :
- Ouvrir un robinet et observer la fréquence (parametre Fr avec touche MODE a partir de GO) et le
courant (parametre C1)
- Sans modifier le puisage, modifier e paramétre rt et observer de nouveau lafréguence Fr et le
courant C1.
- Leparamétre rt correct est celui qui demande, pour le méme puisage, une fréquence Fr et un
courant C1 plus bas.

j Si durant cette phase, une erreur ou un probléme de fonctionnement se vérifient, I' affichage
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84.4

845

8.4.6

od : Réglage du mode de fonctionnement del’ACTIVE DRIVER

Vaeurspossibles: 1 et 2

L’ACTIVE DRIVER sort de I'usine en mode 1 pour fonctionner sans vases d’ expansion ou avec des
vases de petite dimension. Si I'’ACTIVE DRIVER est relié a un vase d’ expansion par I'intermédiaire
d’un raccord d'un demi-pouce ou plus, il faut passer en mode 2.

rP : Réglage dela baisse de pression pour redémarrage

Exprime, en bars, la chute de pression qui provoque |e redémarrage de la pompe.

rP peut étre réglé d’ un minimum de 0,1 a un maximum d’ 1,5 bar.

rP est muni d’'un systéme de limitation en fonction de la combinaison des valeurs SP et dP de maniére a
avoir dans tous les cas une pression de redémarrage minimum égal a0,3 bar.

Ad : Réglage adresse pour interconnexion (sauf A.D. M/M 1.1)

Avec le systéme ACTIVE DRIVER, on peut réaliser des groupes de surpression composés de deux
éléments communiquant par I'intermédiaire d’ une interconnexion type série (voir fig.3). Dans ce type
d'installation, il faut que les deux unités aient une adresse d’ identification (Ad) différente.

Lesvaleursadmisessont ; “--", 1et2:

- Quand “Ad” vaut “- -" lacomunication est désactivée.

- Quand“Ad” vaut “1" I' ACTIVE DRIVER est nommé secondaire (booster).
- Quand“Ad” vaut “2" I’ACTIVE DRIVER est nommé primaire (leader).

Attention : Si on sélectionne la méme vaeur “Ad” pour deux ACTIVE DRIVER interconnectés, la
communication ne fonctionne pas et on peut avoir des problémes de fonctionnement dans
larégulation.

Quand la comunication ne fonctionne pas (pour une erreur de réglage de la valeur “Ad”, pour des
problémes au céblage ou autre), les deux ACTIVE DRIVER fonctionneront comme s'il s agissait de
deux machines complétement indépendantes mais signaleront I'impossibilité de dialoguer en faisant
clignoter I' afficheur quand les états “ Go” ou “ Sb” sont affichés.

Quand les valeurs “Ad” sont correctement réglées, certains paramétres de la régulation sont alignés. En
particulier, I'ACTIVE DRIVER secondaire copie de I'ACTIVE DRIVER primaire les valeurs
suivantes :

- SP: Réglage delapression de consigne.

- rP: Réglage delachute de pression de redémarrage.

- Eb: Activation dela pompe booster.

- CM : Méthode d’ échange

- dP: Réglage du différentiel de pression abas flux.

- P1: Réglage du point de consigne P1 fonction entrée 2.

Note: Durant le fonctionnement, il est possible de changer tous les paramétres de I' ACTIVE DRIVER
sur chacune des deux machines.

Eb : Activation booster (valeur présélectionnée 2) (sauf A.D. M/M 1.1)

Quand deux ACTIVE DRIVER sont interconnectés entre eux, on a la possibilité, si un seul ACTIVE
DRIVER n'est pas en mesure de subvenir aux besoins, d'actionner les deux électropompes
simultanément.

Eb=1: Le mode de fonctionnement |eader-booster est désactivé par conséquent, on aura une
seule électropompe active alafois.

Si durant le fonctionnement, I’ é ectropompe leader n’est pas en mesure de satisfaire les
besoins, |’ électropompe booster ne sera pas allumée.

Eb=2: Le mode de fonctionnement leader-booster est activé par conséguent, on peut avoir 2
€lectropompes actives en méme temps.

Si durant le fonctionnement, I’ électropompe leader N’ est pas en mesure de satisfaire les
besoins, I’ électropompe booster sera allumée pour travailler a la fréquence maximum,
tandis que la machine leader continuera & moduler la fréquence de rotation en fonction

du puisage.
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8.5 FONCTIONNEMENT : AFFICHAGESET REGLAGES RESERVES AU SERVICE APRES-VENTE
Touchesd’acces MODE et SET et + pendant 5 secondes

85.1 tb: Réglagedu tempsde latence du blocage pour manque d’ eau
Le réglage du temps de latence du blocage en cas de mangue d’ eau permet de sélectionner le temps (en
secondes) employé par le systéme ACTIVE DRIVER pour signaler le manque d’ eau dans |’ él ectropompe.
La modification de ce paramétre peut devenir utile si on constate un retard entre le moment ou la pompe
est allumée et le moment ou |e refoulement commence effectivement.

8.5.2 GP: Réglagedu gain du coefficient proportionnel du PI
Pour la presque totalité des installations, le paramétre GP d’usine est I'idéal. Toutefois, si des
problémes de réglage se vérifient, on peut intervenir sur ce parameétre. Indicativement, on peut affirmer
gue par exemple la présence de grandes oscillations de pression ou d’ une réponse lente du systéme aux
variations de pression peut étre compensée par des vaeurs élevées de GP. Par contre, les phénomenes de
“vibrations’ sur la pression (oscillations de pression extrémement rapides autour de la valeur de consigne)
peuvent étre attribués a une valeur trop élevée de GP.

8.5.3 Gl : Réglage du gain du coefficient intégral du Pl
Le terme intégral doit étre augmenté quand I'installation est peu élastique, ¢'est-a-dire quand il N'y a
aucune expansion possible. Au contraire, dans les installations avec tuyaux déformables ou avec retards
liés a des distances considérables entre électropompe et ACTIVE DRIVER, le terme intégral doit étre
réduit.
Pour obtenir desréglages de pression satisfaisants, en général on doit intervenir alafoissur GP
A et sur Gl. C'est en effet le bon accord entre ces deux paramétres qui permet le réglage de
pression optimale.
8.5.4 FS: Réglagedelafréquence maximum derotation del’ électropompe
L’ACTIVE DRIVER permet d’ alimenter momentanément |’ é ectropompe a une fréquence supérieure ala
fréquence nominale et de revenir ensuite a 50 Hz sans surchauffer le moteur

En cas d’augmentation de fréguence d’alimentation, veiller a ne pas dépasser le courant max.
de 9,3 A, en cas contraire on risque le blocage pour surcharges oF.

85.5 dP: Réglagedu différentiel de pression a bas débit
En mode od=01, le réglage de I’ écart admis pour la pression de consigne permet de séectionner un
intervalle de pression inférieur au point de consigne (SP) sur lequel I' ACTIVE DRIVER serégleraen cas
de bas débits.
Le fait de sélectionner un dP différent de zéro offre |’ avantage de redimensionner le débit S'il y a des
fuites dans I'installation et d'assurer une économie d'énergie en permettant le fonctionnement de
I’ électropompe abas régime quand le débit demandé est faible.
Pour la sélection des valeurs possibles de dP, I' ACTIVE DRIVER est équipé d un systéme de limitation
gui intervient quand on sélectionne des pressions de consignes inférieures a 2,0 bars. Dans ce cas dP est
limité a0,5. Voir exemple page 17.

85.6 Ft: Réglagedu seuil de basdébit
Le systéme ACTIVE DRIVER posséde un capteur de débit. A chague fois que |’ électropompe est éteinte,
un nouveau zé&ro est enregistré. L’ ACTIVE DRIVER éteint |’ éectropompe quand le débit lu est inférieur
au zéro débit (ZF) + le paramétre configuré pour “Ft”.

85.7 CM : Méthode d’ échange (valeur présélectionnée 1) (sauf A.D. M/M 1.1)
Quand deux ACTIVE DRIVER sont interconnectés pour fonctionner en échange, on peut choisir entre
deux stratégies différentes pour I’ alternance de I’ allumage des deux é ectropompes.

CM=0: L’ACTIVE DRIVER primaire est toujours leader de la régulation et I'ACTIVE
DRIVER secondaire sera actif comme booster (si Eb=2) ou comme réserve (si Eb=1).
Si la machine secondaire reste inutilisée pendant 23 heures, elle devient leader jusqu’ a
ce qu’ elle ait accumulé une minute de régulation.

Si durant le fonctionnement, I’ électropompe leader N’ est pas en mesure de satisfaire les
besoins et I’ électropompe secondaire est programmée comme booster (Eb=2), alors
cette derniére travaillera a la fréguence maximum, tandis que I’ACTIVE DRIVER
leader continuera a moduler la fréquence de rotation en fonction des puisages.

Si les puisages diminuent, la machine booster s éteint et c'est la machine leader qui
continue a assurer larégulation.
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CM=1:

L’ACTIVE DRIVER primaire et secondaire s alternent dans la fonction de leader de la

régulation. L’ échange s effectue a chaque fois que I'ACTIVE DRIVER leader va en
stand by ou dans tous les cas aprés 2 heures d’ activité continue.

Si durant le fonctionnement, I’ é ectropompe leader n’est pas en mesure de satisfaire les
besoins et |’ éectropompe secondaire est programmée comme booster (Eb=2), alors
cette derniére travaillera a la fréguence maximum, tandis que I'ACTIVE DRIVER

leader continuera a moduler la fréguence de rotation en fonction des puisages.

Si les puisages diminuent, la machine leader va en stand by et devient booster (éteint),
tandis que la machine booster devient |eader (et passe en régulation a vitesse variable).

Pour chacun des deux modes d’ échange, si une machine est en avarie, I’ autre devient leader et effectue le
réglage a pression constante jusqu’ a sa puissance maximum disponible.

8.5.8 AE : Activation delafonction antigel (valeur présélectionnée 1)
Met en rotation le groupe moteur-roue afin d’ éviter les blocages mécaniques.
Quand la fonction antigel est activée, si I’ACTIVE DRIVER mesure une température trop basse et le
risque de gel, automatiquement il commence a faire tourner I’ éectropompe a un faible nombre de tours
(25 HZ).
8.5.9 Configuration desentréeslogiquesauxiliairesIN1; IN2; IN3al’aide desparamétresil;i2; i3
(sauf A.D. M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)
La fonction attribuée a chacune des entrées logiques IN1; IN2; IN3 peut étre activée ou modifiée a
I’ aide des paramétresil; i2; i3.
La configuration des parametresil,i2,i3 peut prendre toujours les valeurs :
0 => fonction désactivée
1- 3-5=>fonction active sur entrée active haute liée alatension d’' alimentation + 12V
(voir fig.1)
2-4 =>fonction active sur entrée active basse liee aGND 0V (voir fig. 1)
ATTENTION : Lesvaleurs 3-4-5 SEULEMENT POUR ENTREE IN3ET PARAMETRE i3
Tableau récapitulatif configuration des entrées logiques IN1, IN2, IN3
Parameétre Valeur
0 1 2 3 4 5
Quand la
e ommande Toutes les Protection contre | Protection contre
intervient le ) - )
N fonctions sont le fonctionnement | le fonctionnement
systéme se . . o . .
bloque et I'alarme i desactivees asec a sec o o o
. F1 n’est jamais Avec entrée IN1 Avec entrée IN1
se déclenche e N
. i affichée fermée ouverte
avec signalisation
F1 sur I'afficheur.
Quand la Togtes les Point de consigne | Point de consigne
commande fonctions sont o g
. . . . . ) actif = P1 actif = P1
intervient le point i2 désactivées A . . -- -- --
. . s . vec entrée IN2 | Avec entrée IN2
de consigne actif F2 n’est jamais p .
Ay ermée ouverte
est P1. affichée
Quand la Désactivation Désactivation Réinitialisation
Toutes les ACTIVE DRIVER. | ACTIVE DRIVER. blocages
commande ) X X .
) . fonctions sont . N . N Avec entrée Avec entrée réarmements
intervient désactivées Désactivation Désactivation IN3 fermée IN3 ouverte
'ACTIVE . ACTIVE DRIVER | ACTIVE DRIVER I AT
DRIVER i3 (valeur par . . + réinitialisation + réinitialisation
se défaut Avec entrée IN3 | Avec entrée IN3 bl bl
désactive avec etau ) . fermée ouverte olocages Dlocages
; R F3 n’est jamais réarmements. réarmements.
signalisation F3 affichée
sur I'afficheur

8.5.10 Réglage point de consigne P1 fonction entrée 2 (sauf A.D. M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)
Quand le parametre i2 est réglé a une valeur différente de zéro, atravers |’entrée 2 il est possible de
sélectionner I’ un des deux points de consigne a disposition. La plage de réglage vade 1,0 29,0 bar.
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85.11 OLl1: Réglagefonction sortiel (“alarmeactive’) (sauf A.D. M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)
02 : Réglage fonction sortie 2 (“pompe en marche’) (sauf A.D. M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)

Attribution des parametres qui associent des fonctions aux sorties logiques OUT1 ; OUT2

Attribution des Valeur
parameétres
0 1 2 3
Toutes les fonctions sont Toutes les fonctions sont | En cas d’erreurs provoquant En cas d’erreurs
o1 désactivées. Contact désactivées. Contact le blocage, le contact se provoquant le blocage, le
toujours ouvert toujours fermé ferme (valeur par défaut) contact s’ouvre
Toutes les fonctions sont Toutes les fonctions sont Quand I'électropompe est Quand I'électropompe
02 désactivées. Contact désactivées. Contact en marche le contact se est en marche le contact

toujours ouvert toujours fermé ferme (valeur par défaut) s’ouvre

9.2

10.

A

AFFICHAGES (voir tableau n. 14 page 24)
AFFICHAGESDESPRINCIPALESVALEURS
Touched’acces M ODE

Del’ état de fonctionnement normal en pressant la touche M ODE on affiche les valeurs suivantes :

Fr : Affichagedelafréquence derotation actuelle (en Hz).

UP : Affichage dela pression (en bar).

C1: Affichage du courrant de phase del’électropompe (en A). (sauf A.D. M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)
UE : Affichage delaversion du logiciel fourni avec |’ appareil.

AFFICHAGES SUR L’AFFICHEUR

Touchesd'accés SET et - pendant 2 secondes

De I'état de fonctionnement normal en pressant la touche SET et — on entre dans la fonction
AFFICHEUR qui permet de visualiser les valeurs suivantes:
(NB : pour faire défiler lesvaleurspresser latouche MODE)
UF : Affichage du débit
Affichage du débit instantané.
Paramétre a utiliser seulement comme référence dans la programmation.
ZF : Affichage du zéro débit
Affichage de la lecture du capteur de débit sur lequel est fait le zéro (avec I' électropompe éteinte).
Durant le fonctionnement normal, I’ ACTIVE DRIVER utilisera ce paramétre pour effectuer I’ extinction
de I’ électropompe.
FM : Affichage dela fréguence maximum de rotation (en Hz)
tE : Affichage de latempérature des étages de puissance (en °C)
GS: Affichage del’ éat de fonctionnement

SP = pompe en marche pour maintien pression “SP”.

P1 = pompe en marche pour maintien pression “P1” (entrée 2 active).

AG = pompe en marche pour “antigel”.
FF : Affichage historique deserreurs (+ et — pour le défilement des alar mes)
Il existe une liste de 16 positions pouvant contenir les 16 derniéres erreurs qui se sont vérifiées durant le
fonctionnement du systéme. En pressant |a touche — on remonte en arriére jusqu’a la plus vieille erreur,
en pressant latouche + on se déplace en avant jusqu’al’ erreur la plus récente.
Le point décimal identifie laderniére erreur qui s est vérifiée en ordre de temps.
L’ histoire contient au maximum 16 positions. Chague nouvelle erreur est insérée dans la position
relative a la plus récente (point décimal). Pour chaque erreur successive ala seiziéme, on al’ effacement
de la plus ancienne de la liste.L’ histoire des erreurs n'est jamais effacée mais seulement mise a jour a
chague fois qu’ une nouvelle erreur se vérifie. Ni laréinitialisation manuelle, ni I’ extinction de I’ appareil
n efface |’ histoire des erreurs.

ACCESAU MODE MANUEL DE LA MACHINE
Touchesd'accés SET et + et - pendant 5 secondes

Durant cette phase, tous les contréles et les systémes de protection du systéme ACTIVE
DRIVER sont désactivés!
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Utilisation des touches.

Touches

. Action
pressees
“SET” “+” “” | Les presser ensemble quelques instants jusqu’a ce que I'afficheur affiche MA
+ Augmente la fréquence et la rotation de I'électropompe

- Diminue la fréquence et la rotation de I'électropompe

On passe a la rubrique successive du menu suivant ;

FP = Réglage de la frequence d’essai en manuel (Hz) < a la valeur FS sélectionnée
UP = Affichage de la pression (bar)

MODE C1 = Affichage du courant de phase de I'électropompe (A)

rt = Réglage du sens de rotation

UF = Affichage du débit

ZF = Affichage du zéro débit

MODE & - L’électropompe tourne a la fréquence programmeée tant que les touches restent enfoncées

MODE & - & + | L’électropompe reste en fonction a la fréquence programmeée
(pendant 2 L’électropompe peut étre éteinte en pressant MODE & -
secondes)

SET L’enfoncer pour sortir du mode manuel

Quand nous sommes en mode manuel tout I'afficheur clignote.
11. REINITIALISATION GENERALE DU SYSTEME
Touchesd’ accesMODE et SET et + et -

Pour rénitialiser I’ appareil sans déconnecter I’ alimentation, presser simultanément les 4 touches :
MODE et SET et + et -

12. RETABLISSEMENT DESREGLAGESD’USINE
Touchesd'accés SET et + pendant 2 secondes a |’ allumage

Les réglages d’ usine sont indiqués dans le tableau n°14 page 24.

Pour rétablir lesréglages d’usine:

Eteindre |’ appareil, presser et maintenir enfoncées les touches SET et + pendant que I’ appareil se rallume, ne relacher

les deux touches que lorsque le mot “EE” S affiche.

Dansce cas, ' ACTIVE DRIVER rétablit les réglages d' usine.

Une fois que tous les réglages des paramétres ont été faits, I' ACTIVE DRIVER revient au fonctionnement normal.
Dans cette phase, dans les modéles ou RC est actif, le courant du moteur est fixé en usine a 0 comme
valeur par défaut, par conséquent, quand on essaie de démarrer I'électropompe, I'erreur EC se
déclencheimmédiatement. Aller sur le menu affichage et réglagesinstallateur (touches MODE et
SET et - pendant 5 secondes) et configurer suivant le courant indiqué sur la plaque du moteur
(parametrerC conformément au paragraphe 8.4.1).

13. CONDITIONSD'ERREUR ET D'ETAT

L’ACTIVE DRIVER est muni d'un systéme de protection contre les problémes de fonctionnement. Si un
probléeme se vérifie, il est signalé sur I afficheur et suivant letyped’erreur |’ électropompe peut s éteindre.
En cas de blocage pour manque d'eau (bL), de blocage pour surcharge dans le moteur de |’ électropompe (oC),
blocage pour surintensité dans les étages de sortie (0F), blocage pour court-circuit direct entre les phases de la
borne de sortie (SC) et de signalisation de ligne basse (LL), on peut tenter de sortir des conditions d’ erreur, en
pressant simultanément les touches “+" et “-". Si la condition d' erreur perdure, il faut faire en sorte d’éliminer la
cause qui provogue I’anomalie.

Conditions d’erreur

Conditions d’erreur et d’état

Indication afficheur Descrizione
bL Blocage pour manque d’eau
LP Blocage pour tension d’alimentation basse
HP Blocage pour tension redressée haute
LL Indication tension de ligne basse
ot Blocage pour surchauffe des étages de puissance
oC Blocage pour surintensité dans le moteur de I'électropompe
oF Blocage pour surintensité dans les étages de sortie
SC Blocage pour court-circuit direct entre les phases de la borne de sortie
EC Blocage pour erreur de réglage du courant nominal
EO...E7 Blocage pour erreur interne 0...7
F1 Blocage pour état entrée 1
F3 Blocage pour état entrée 3
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131

13.2

133

134

135

13.6

“bL" Blocage pour manque d’eau

Dans les conditions de débit nul, le systéme éteint la pompe. Si par erreur on a réglé une pression de
consigne supérieure a la pression maximum gue |’ électropompe arrive a fournir, le systéme signale
“blocage pour manque d’eau” (bL) méme si en réalité il ne s agit pas de manque d’eau. Il faut dans ce
cas abaisser la pression d’ extinction a une valeur raisonnable qui normalement ne dépasse pas 2/3 de la
hauteur d' élévation de I’ é ectropompe installée.

“LP” Blocage pour tension d’alimentation basse (sauf A.D. M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)

Se vérifie quand la tension de ligne a la borne d' alimentation descend en dessous de 180 V, I'ACTIVE
DRIVER se bloque dans ce cas pour tension de ligne basse. La réinitialisation se vérifie seulement de
mani ére automatique, quand la tension ala borne dépasse 200 V.

Si le céblage n’est pas correctement dimensionné, ce blocage peut se manifester quand I’ électropompe
est mise en marche méme si avec la machine en stand by on mesure des tensions supérieures.

“LL" Blocage pour ligned’alimentation basse (sauf A.D. M/M 1.1et A.D. M/T 1.0)

Cette indication est affichée quand plus de 5 baisses de tension d’ alimentation (LP) ont été détectées en
I’ espace d'une heure. L’appareil continue quand méme a fonctionner réguliérement. Par contre, des
extinctions répétées de I’ appareil ne provoguent pas |’ affichagedu “LL" .

En cas de signalisation de “Tension de ligne basse” (LL) le systéme ne se blogue pas et on continue a
avoir | affichage alterné des indications normales de I’ état de fonctionnement ou d’ erreur.

L'ACTIVE DRIVER est muni d'une protection éectronique contre |es surcharges dans les moteurs des
électropompes.

“SC” Blocage pour court-circuit entre les phases de la borne de sortie

L'ACTIVE DRIVER est muni d’ une protection contre le court-circuit direct qui peut se vérifier entre les
phases U, V, W de la borne de sortie “PUMP". Quand cet état de blocage est signalé, on recommande
d éiminer le court-circuit présent et de controler attentivement I’ intégrité du cablage et de I’installation
en général. Une fois que ces controles ont été faits, on peut tenter de rétablir le fonctionnement en
pressant simultanément les touches + et — qui n’ont pas d’effet, dans tous les cas, avant que 10
secondes se soient écoulées depuis|’instant ou le court-circuit s est vérifié.

A chague fois qu’ un court-circuit se présente, un compteur d’ événements est incrémenté et le compte est
sauvegardé dans la mémoire permanente (EEPROM).

APRES LE CENTIEME COURT-CIRCUIT LA MACHINE SE BLOQUE DE MANIERE
PERMANENTE ET IL NE SERA PLUS POSSIBLE DE LA DEBLOQUER!

REINITIALISATION MANUELLE dela condition d’erreur

En état d erreur, |I'opérateur peut réinitialiser I'erreur en forcant une nouvelle tentative, en pressant
simultanément les touches “+” et “-”.

REINITIALISATION AUTOMATIQUE dela condition d’erreur

Pour certains problemes de fonctionnement et conditions de blocage, le systéme effectue des tentatives
de réinitialisation automatique de |’ é ectropompe.

Le tableau ci-dessous montre les séquences d’ opérations effectuées par I’ ACTIVE DRIVER pour les
différents types de blocage

Réinitialisations automatiques des conditions d’ erreur

Indication afficheur Description Séquence deréinitialisation automatique
- Une tentative toutes les 10 minutes pour un total de 6
tentatives.
, - Une tentative toutes les heures pour un total de 24
BL Blocage pour manque d’eau )
tentatives.
- Une tentative toutes les 24 heures pour un total de 30
tentatives.
Lp Blocage pour tension - La réinitialisation s’effectue quand on revient a une
d’alimentation basse tension comprise dans la plage 220V - 20% + 10%
. - La réinitialisation s’effectue quand la tension interne
HP Blocage pour tension haute . . i
revient a des conditions acceptables
Blocage pour surchauffe - La réinitialisation s’effectue quand la température des
Ot - . - : o
des étages de puissance étages de puissance descend de nouveau sous 70°C
- Une tentative toutes les 10 minutes pour un total de 6
ocC Blocage pour surcharge .
tentatives.
oF Blocage pour surintensité - une tentative toutes les 10 minutes pour un total de 6
dans les étages de sortie tentatives.
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14. AFFICHAGES SUR L’AFFICHEUR
I dentificateur Description Valeursd’'usine
Indications de I’ afficheur en fonctionnement normal A.D. A.D. A.D. A.D. A.D.
M/M11 | M/T10 | M/T22 | T/T30 | T/T55
Go Electropompe en marche
Sb Electropompe en attente

Affichages et réglages utilisateur
(touches MODE et SET 2 secondes)

SP Réglage de la pression de consigne (en bars). Valeur par défaut: 3bars | 3.0bar | 3.0bar | 3.0bar | 3.0bar | 3.0 bar

Affichages et réglages installateur
(touches MODE et SET et - 5 secondes)

rC Réglage du courant nominal de I’ électropompe 0.0A 00A 0.0A | 00A
rt Réglage du sens de rotation 00 00 00 00
od Réglage mode de fonctionnement 01 01 01 01 01
rP Réglage de la baisse de pression pour redémarrage 0.3bar | 0.3bar | 0.3bar | 0.3bar | 0.3 bar
Ad Réglage de I’ adresse pour interconnexion
Eb Activation booster 02 02 02 02

Affichages et r églages service aprés-vente
(touches MODE et SET et + 5 secondes)

tb Réglage du temps de latence du blocage pour manque d’ eau 10s 10s 10s 10s 10s
GP Réglage du gain du coefficient proportionnel du Pl 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
Gl Réglage du gain du coefficient intégral du Pl 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
FS Réglage de la fréguence maximum de rotation de |’ é ectropompe 50 50 50 50 50
dP Réglage du différentiel de pression a bas déhits 0Obar | 00bar | 0.0bar | 0.0bar | 0.0 bar
Ft Réglage du seuil de bas débit 15 15 15 15 15
CM Méthode d’ échange 01 01 01 01
AE Réglage activation fonction antigel 01 01 01 01 01
il Réglage fonction entrée 1 (flotteur) 01 01 01
i2 Réglage fonction entrée 2 (sélection de la valeur de consigne) 01 01 01
i3 Réglage fonction entrée 3 (validé) 01 01 01
P1 Set point 1fonction entrée 2 25bar | 25bar | 25 bar
o1 Réglage fonction sortie 1 (valeur par défaut : 2 ; fonction : ON sur 02 02 02
alarme)
02 Réglage fonction sortie 2 (valeur par défaut : 2 ; fonction : ON sur 02 02 02
marche)
Affichage des principalesvaleurs (touche M ODE)
Fr Affichage de |la fréquence de rotation actuelle (en Hz)
UP Affichage de la pression (en bar)
C1l Affichage du courant de phase de I’ électropompe (en A)
UE Affichage delaversion delogiciel fournie avec I’ apparell
AFFICHEUR (touches SET et “-" pendant 2 secondes)
UF Affichage du débit
ZF Affichage du zéro débit
FM Affichage de la fréquence maximum de rotation (en Hz)
tE Affichage de latempérature des étages de puissance (en °C)
GS Affichage de |’ état de fonctionnement
FF Affichage de |” historique des erreurs (“+” et “-” pour défilement)
Acces au mode manuel (touches SET et + et - 5 secondes) (d)
MA Fonctionnement en manuel

Réinitialisation du systéme (touches M ODE et SET et + et -)

Réinitialisation générale

ZF (ZF apparait quand on sort de laréinitialisation et qu’ on redémarre)
Rétablissement desréglagesd’usine
(touches SET et + pendant 2 secondes a I’ allumage)

EE Ecriture et relecture sur EEprom des réglages d usine
Conditionsd’erreur et d’ état

bL Blocage pour manque d’ eau

LP Blocage pour tension d’ alimentation basse

HP Blocage pour tension d’ alimentation haute

LL Tension de ligne basse

ot Blocage pour surchauffe des étages de puissance

oC Blocage pour surcharge dans le moteur de |’ électropompe

oF Blocage pour surcharge dans les étages de sortie

SC Blocage pour court-circuit direct entre les phases de la borne de sortie

EC Blocage pour réglage erroné du courant nominal

EOQ...E7 Erreur interne 0...7
F1 Blocage pour état entrée 1
F3 Blocage pour état entrée 3
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